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ANTRIMATIC 
® 

Achs-System 

 Antrieb: Synchronlinearmotor 

 Bis zu 6m aus einem Stück 

 Verschiedene Motorisierungen 

 Optisches Gebersystem 

 Servoregler mit unterschiedlichen 
Schnittstellen 

 Tragende Konstruktion 

 

Ñèñòåìà ëèíåéíûõ îñåé 

 Ïðèâîä: ñèíõðîííûé ëèíåéíûé 
äâèãàòåëü 

 äî 6ì áåç ñòûêîâêè  
 Öåëûé ðÿ ä ðàçëè÷íûõ äâèãàòåëåé 
 Îïòè÷åñêàÿ  ñèñòåìà âûñîêîãî 
ðàçðåøåíèÿ  

 Ñåðâîóñèëèòåëè ñ ðàçíûìè 
èíèòåðôåéñàìè 

 Íåñóùàÿ  êîíñòðóêöèÿ  

Axis system 

 Drive; Synchronous linear motor 

 Up to 6m from one piece 

 Various servomotors 

 Optical encoder system 

 Servo controllers with different 
interfaces 

 Supporting construction  
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Allgemein 
Noch einfacher und preiswerter können 
hochpräzise Linearbewegungen nicht reali-
siert werden. 

Das Achssystem steht Maschinenbauern 
zur Verfügung, die durch die Vorteile von 
Linearmotoren sehr einfach ihre Maschi-
nen aufwerten wollen.  Unsere Motoren 
sind grundsätzlich eisenbehaftet. 

Anwendungsbereich 
Ideal bei Anwendungen mit grossen Ver-
fahrwegen und kleiner bis mittlerer stati-
scher Kraft. Genauigkeiten sind abhängig 
vom verwendeten Meßsystem, standard-
mäßig 0,005mm. 

Die Stromwerte sind Festsetzungen, um 
eine einfache Kühlung zu gewährleisten. 
Bei Bedarf kann zwangsgekühlt werden, 
dann natürlich mit wesentlich höheren 
Vorschubkräften. 

Baukasten-Konzept  
Durch die Zahnwicklung sind  beliebige 
Motorgrössen konfigurierbar. Die Motorbe-
zeichnung besteht, wie bei einem Tabellen-
kalkulationsprogramm, aus einem Buch-
staben und einer Zahl, durch 3 teilbar. A 
bedeutet eine Reihe, B zwei Reihen usw. 
Die Zahl ist die Anzahl der Polkerne. 

Im Standard gibt es den A12, den A15, 
A18, A21 und A24. Damit kann aus weni-
gen Standardtypen eine Vielzahl von vorher 
berechenbaren Typen konfiguriert werden 
(z.B. den D96 oder den X600). 

Angaben für Kraft und Strom 
Die Angaben für den Strom sind bezogen 
auf einen relativ hohen Luftspalt von 
1,5mm und eine zulässige Erwärmung im 
Dauerbetrieb, wenn der Stator thermisch 
isoliert angebracht wurde; selbstverständ-
lich sind physikalisch wesentlich höhere 
Kräfte erreichbar. Zu einen durch Zwangs-
kühlung, zum anderen durch Verminde-
rung des Luftspaltes.  

Bsp: A12, d=1,0mm, FEFF= 87N 

Bei einer Verringerung des Luftspaltes auf 
0,75mm wird:  

F2=F1*d12/d22 = 84N*1,77=154N. 

Îáùèå ïîëîæåíèÿ  
Áîëåå ïðîñòî è äåøåâî ïîëó÷èòü 
ëèíåéíîå ïðåöèçèîííîå äâèæåíèå - 
íåâîçìîæíî. Ñèñòåìà ëèíåéíûõ îñåé 
ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ  ìàøèíîñòðîèòåëåé. 
Áëàãîäàðÿ  åé ìîæíî áûñòðî è ëåãêî 
èñïîëüçîâàòü âñå ïðåèìóùåñòâà 
ëèíåéíîãî ïðèâîäà â ðàáî÷èõ 
ìåõàíèçìàõ ðàçíîãî òèïà. 

Íàøè äâèãàòåëè ïîñòðîåíû íà áàçå 
ñòàëüíîãî  ìàãíèòîïðîâîäà. 

Îáëàñòü ïðèìåíåíèÿ  
Ïðåäïî÷òèòåëüíîå èñïîëüçîâàíèå äëÿ  
áîëüøèõ ïåðåìåùåíèé íà âûñîêèõ 
ñêîðîñòÿ õ, ïðè ìàëûõ è ñðåäíèõ 
ñòàòè÷åñêèõ íàãðóçêàõ. Òî÷íîñòü 
ïîçèöèîíèðîâàíèÿ  çàâèñèò îò îïòè÷åñêîé 
ñèñòåìû èçìåðåíèÿ , ñòàíäàðòíàÿ  
òî÷íîñòü 0,005mm. Âåëè÷èíû òîêîâ 
ïðèâåäåíû óñëîâíî, èñõîäÿ  èç 
äîïóñêàåìîé òåìïåðàòóðû íàãðåâà 
íåîõëàæäàåìûõ äâèãàòåëåé. Ïðè 
ñîîòâåòñòâóþùåì òåïëîîòâîäå èëè 
ïðèíóäèòåëüíîì îõëàæäåíèè äîïóñòèìûå 
òîêè çíà÷èòåëüíî âîçðàñòàþò.  

Ãèáêîñòü êîíñòðóêöèè 
Áëàãîäàðÿ  ïðèìåíåíèþ çóáöîâîé 
îáìîòêè, ìîæíî ñîçäàâàòü 
ðàçíîîáðàçíûå êîíôèãóðàöèè ëèíåéíîãî 
è ðîòàöèîííîãî ïðèâîäà. Îáîçíà÷åíèå 
ïðèâîäà ñîñòîèò� êàê â ïðîãðàììå äëÿ  
òàáëè÷íîé êàëüêóëÿ öèè� èç îäíîé áóêâû 
è îäíîãî ÷èñëà, êðàòíîãî 3. «À» îçíà÷àåò 
îäèí ðÿ ä, «Á» äâà ðÿ äà è ò.ä. ×èñëî� ýòî 
÷èñëî îáìîòî÷íûõ êàòóøåê. Ñòàíäàðòíî 
ñóùåñòâóþò òèïû À12, À15, À18, À21 è 
À24. Ïîýòîìó èñïîëüçóÿ   ñòàíäàðòíûé 
ðÿ ä , ìîæíî ñîçäàòü ìíîæåñòâî 
ðàçíîîáðàçíûõ âàðèàíòîâ ëèíåéíûõ 
äâèãàòåëåé (íàïð. Ä96 èëè Õ600). 

Äàííûå äëÿ  òîêîâ è ñèë 
Ýòè âåëè÷èíû çàäàíû ñ ó÷åòîì äîâîëüíî 
áîëüøîãî âîçäóøíîãî çàçîðà 1,5ìì è 
äîïóñòèìîãî íàãðåâà â óñòàíîâèâøåìñÿ  
ðåæèìå, êîãäà ñòàòîð òåðìè÷åñêè 
èçîëèðîâàí. Êîíå÷íî ìîæíî äîñòè÷ü 
áîëåå âûñîêèõ çíà÷åíèé òÿ íóùèõ óñèëèé, 
ïóòåì óìåíüøåíèÿ  çàçîðà è óëó÷øåíèÿ  
òåïëîîòâîäà. 

Ïðèìåð: A12, d=1,0ìì, F1= 87Í 

Ïðè óìåíüøåíèè çàçîðà äî 0,75ìì 
ìîæíî äîñòè÷ü: 

F2=F1*d12/d22 = 84Í*1,77=154Í. 

General 
Linear movements can not be realized 
even more simply and inexpensively. 
The axis system is available to machine 
operators who want to upgrade their ma-
chines very simply by the advantages of 
linear motors. Our direct drives are gene-
rally iron-bounded. 
 

Application  

Ideal for applications with large travel di-
stances and small up to medium static 
forces. Accuracies depend on the measu-
ring system used, standard 0.005mm. 
The current values are settlements to en-
sure natural cooling. If required, it is pos-
sible to forcibly cool, then, of course, with 
substantially higher feed forces.  

Construction Kit Concept  
Through the tooth winding, any motor size 
can be configured. The motor name, as in 
the case of a table calculation program, 
consists of a letter and a number, divisible 
by 3. A means one row, B two rows, and so 
on. The number is the number of pole co-
res. 
 

In the standard there are the A12, the A15, 
A18, A21 and A24. This allows a variety of 
pre-computable types to be configured 
from a few standard types (for example the 
D96 or the X600).  

Specification of force and current  

The specifications for the current are ba-
sed on a relatively high air gap of 1.5 mm 
and permissible heating in continuous 
operation when the stator has been ther-
mally insulated; Of course, physically much 
higher forces are achievable. To one 
through forced cooling, on the other hand 
by reducing the air gap.  

Example: A12, d=1,0mm, FEFF= 87N 

When the air gap is reduced to 0,75mm:  

F2=F1*d12/d22 = 84N*1,77=154N. 
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Parameter Motor 

Bezeichnung Symbol Einheit A12 A15 A18 A24 B18 B21 B24 B27 B30 

Motorstrom 
konstante 

KI N/A 34,8 44,8 54,0 72,0 54,0 62,4 72,0 80,4 89,0 

EDS-Konstante KE Vs/m 11,5 14,5 17,1 23,7 17,1 20,2 23,8 26,1 29,4 

Phasenwiderstand RPh Ω 6,4 8,0 9,6 12,8 4,8 5,6 6,4 7,2 8,1 

Phaseninduktivität LPh mH 8,96 11,2 13,44 17,92 6,72 7,84 8,96 11,1 12,2 

elektr.  
Zeitkonstante 

Te s, x10-3 1,4 1,4 1,4 1,4 1,4 1,4 1,4 1,5 1,5 

therm.  
Zeitkonstante 

Tth s 270 290 300 330 300 310 333 340 345 

aktive Fläche x 103 AAF mm2 3,6 4,5 5,4 7,2 10,8 13,0 14,4 16,0 18,0 

Anzugskraft, stromlos FN N 232 290 348 464 696 838 929 1032 1161 

Nenn-Luftspalt äN mm 1,0 

Verlustleistung bei IN PV W 30,0 37,5 45,0 60,0 90,0 105,0 120,0 135,0 151,9 

Synchrongeschwindigkeit v m/s 1,0 

Nennstrom INenn A 1,25 2,5 

Maximaler  
Dauerstrom 

IDauer A 2,5 5,0 

Spitzenstrom IMAX A 4,5 9,0 

Nennkraft FNenn N 44 56 68 90 135 156 180 201 223 

Maximale  
Dauerkraft 

FEff N 87 112 135 180 270 312 360 402 445 

Spitzenkraft FMAX N 157 201 234 324 486 562 648 723 801 

Polteilung tP mm 42 

ZK-Spannung 
(Empfehlung) 

UNenn V 320 560 

Länge L mm 190,1 232,4 274,7 359,3 274,7 317 359,3 401,6 443,9 

Breite B mm 44,8  

Masse  m kg 0,83 1,05 1,24 1,63 2,48 2,82 3,26 3,70 4,14 

89,6 

Beliebige Motorisierungen machbar; Anfrage 
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Pa-

rameter 

Typ A12 A15 A18 A21 A24 B15 B18 B21 B24 B27 B30 

lw mm 283,0 325,0 367,0 410,0 452,0 325,0 367,0 410,0 452,0 494,0 537,0 

bS mm 46,0 46,0 46,0 46,0 46,0 91,0 91,0 91,0 91,0 91,0 91,0 

bA mm 74,0 74,0 74,0 74,0 74,0 119,0 119,0 119,0 119,0 119,0 119,0 

bW mm 150,5 150,5 150,5 150,5 150,5 195,5 195,5 195,5 195,5 195,5 195,5 

h mm 149,0 149,0 149,0 149,0 149,0 104,0 104,0 104,0 104,0 104,0 104,0 

hU mm 48,0 48,0 48,0 48,0 48,0 3,0 3,0 3,0 3,0 3,0 3,0 

hS mm 77,5 77,5 77,5 77,5 77,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 32,5 

hA mm 100, 100,0 100,0 100,0 100,0 55,0 55,0 55,0 55,0 55,0 55,0 

m Kg 5,0 5,7 6,4 7,3 7,8 8,7 9,00 10,0 11,1 12,2 13,3 

Abmessungen 
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 C 2 4 - 1 5 9 6 - 5 - 2 - 1 - X X X X 

Baugrösse des Linearstators                    

                    

Länge des Sekundärteiles, [mm]                    

Muss durch 21 geteilt eine ganze Zahl ergeben                    

                    

Genauigkeit des Meßsystems 
1= 0,001mm 
5= 0,005mm 
6= 0,1mm 

                   

                    

Spannungsebene 
2= 230 V 
4= 400 V 

                   

                    

Anschluss 
0= Kabelschwanz 1m 
1= Anschlussdose 

                   

                    

XX2X  Profibus-DPV1 
XX3X  EtherCAT 
XX4X  CANopen 
XX5X  CANopen + 2 AO 
XX7X  Profinet IRT 
XX8X  Sercos III 
XXX1  2ter sincos Encoder 
XXX2  TTL-Master Simulat. 
XXX3  TwinSync-Kommun. 
XXX4  SSI.Enc. Simulat. 
XXX6  2AI, 1AO, 2DI, 2DA 
XXX8  2DI, 8DA 
X1XX  iPLC IEC61131 

                   

Bestellschlüssel 
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Komponenten 

Optisches Meßsystem 

Servoregler 

  LIA 20 LIA21 
Abmessungen Meßkopf mm 34x13,2x12,4  
Masse Meßkopf g <=20 <=20 
Anzahl Schaltsensoren  0 1 
Wiederholgenauigkeit Schaltsenso-
ren mm - 0,1 

Empfohlene Meßschritte m 0,05; 0,1; 0,2; 0,5; 1,0; 5,0 
Verfahrgeschwindigkeit 
Maximal m/s 10 
Meßband 
Material  Edelstahl 

Teilungsperiode m 20 

Referenzmarken  

 periodisch im Abstand von 
50mm 

 In der Mitte 
 Abstandscodiert mit 1000xTP 
 Auf Anfrage 

Meßlängen 
Singleflex-Maßband m 30 
Doubleflex-Maßband m 5  
Genauigkeitsklassen  
Singleflex, Doubleflex m +/- 1; 2; 3; 5 
Max. Kabellänge m 100 

  SO22.003 SO24.002 
Ausgang motorseitig  
Spannung V 3phasig  
Bemessungsstrom A 3 2 
Spitzenstrom A 6 4 
Drehfeldfrequenz Hz 0...400 
Taktfrequenz kHz 4, 8, 16 
Eingang netzseitig  

Netzspannung VAC 
1x230VAC/ 
3x230VAC 
-20/+15% 

3x400...480VAC 
+/- 10% 

Anschlussleistung mit Netzdrossel kVA 1,3 1,5 

Strom mit Netzdrossel A 5,4A (1x230V) 
3,3A (3x230V) 2,2 

Unsymmetrie der Netzspannung % max. 3 
Frequenz Hz 50/60 +/- 10% 
Nennverlustleistung (8kHz) W 75 42 
Zwischenkreis  
Kapazität F 880 220 
BC-Einschaltschwelle VDC 390 650 
RBCMIN, extern  72 230 
BC-Dauerleistung, extern kW 2,1 1,8 
Interner Bremswiderstand (PTC)  550 7500 
Spitzenleistung mit internem BW kW 0,4 0,2 
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CNC-Steuerung 

Zubehör 

Ïðè çàêàçå îïöèè �iPLC IEC61131� 
ìîæíî ðåøàòü ïðîñòûå çàäà÷è 
ïîçèöèîíèðîâàíèÿ  è 
àâòîìàòèçàöèè.  

Âìåñòå ñ íàøèì êîíòðîëëåðîì î÷åíü 
ïðîñòî ìîæíî ïîñòðîèòü ñòàíêè ñ 
×ÏÓ. Âñå êîìïîíåíòû ñîâìåñòèìû. 
Äàííûé  êîíòðîëëåð  ñîäåðæèò 
èíòåðôåéñû äëÿ  ñîïðÿ æåíèÿ  ñ  
ïëàçìåííûìè è ëàçåðíûìè 
èñòî÷íèêàìè.   

. 

 
 

Die Linearmodule können zusammen 
mit den Servoverstärkern einfache 
Positionieraufgaben lösen. Es sind 
Funktionsabläufe programmierbar (bei 
Bestellung der Option �iPLC 
IEC61131�). 

Zusammen mit den Komponenten und 
dem Zubehör ist es sehr einfach mög-
lich, komplette CNC-Maschinen aufzu-
bauen. Alle Komponenten spielen zu-
sammen; die angebotene CNC-
Steuerung unterstützt zudem verschie-
dene Plasma� und Laserquellen. 

 
 

The linear modules can solve simple 
positioning tasks together with the 
servo amplifiers. Functional sequen-
ces can be programmed (when orde-
ring the option "iPLC IEC61131"). 

 
Together with the components and 
accessories, it is very easy to build 
complete CNC machines. All compo-
nents play together; The offered CNC 
control also supports various plasma 
and laser sources . 
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Entwicklung, Entwurf und Test 
kundenspezifischer Ausführungen 

ANTRIMA 
Kaolinstrasse 16 
DE-06126 Halle 
Tel: +49-345-8058902 
Fax: +49-345-8058927 
weiss@antrima.com 
Skype: antrima_weiss 
www.antrima.de 

Produktion, Verkauf Europa, 
Russland, Ukraine 

ANTRIMA AG 
ul. Nansena20 
RU-152915 Rybinsk 
Tel: +49-345-8058902 
Fax: +49-345-8058927 
weiss@antrima.com 
Skype: antrima_weiss 

ANTRIMATIC Ltda. 
Av. Nossa Senhora de Copacaba-
na 435 sala 909  
Rio de Janeiro 
Brasil, CEP: 22020-0002 
Tel: +55-19- 974133137 
       +55-19- 981786173  
Fax: +49-345-8058927 
edna.marques@antrimatic.com 
Skype: antrimatic_edna 
www.antrimatic.com.br 

Verkauf, Beratung Südamerika 

ANTRIMATIC Co.,Ltd. 
(Shanghai FUSCO Interational Tra-
ding Co., Ltd) 
Room 203 Bldg. 8, 718 Wuyi Rd 
Shanghai 20051, PRC 
+89-21-51096963 
fuscopartner@163.com 
Skype:fusdorf 

Produktion, Verkauf, Beratung Asien 

ANTRIMA Co.,Ltd. 
300/172 Pobchoke Garden Hill, 
Bang Saray, Sattahip,  
TH-20250 Chonburi 
Skype:antrima_weiss 

Verkauf und Beratung 

Verkauf, Beratung Asien 
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